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Поле  «Сетевой  адрес X»  задаёт  адрес  устройства  в  цифровой  сети  для  передачи 

угла наклона к оси Х. 

Поле  «Сетевой  адрес  Y»  задаёт  адрес  устройства  в  цифровой  сети  для  передачи 

угла наклона к оси Y. 

Поле  «Сетевой  адрес  Z»  задаёт  адрес  устройства  в  цифровой  сети  для  передачи 

угла наклона к оси Z. 

Выпадающий  список  «Координата  дискр.  выхода»  позволяет  выбрать  ось 

координат,  угол  наклона  к  которой  будет  отслеживать  датчик  для  срабатывания 

дискретного выхода. 

Поле  «Уст.  дискр.  выхода  (градус)»  задаёт  угол  в  градусах  переключения 

дискретного выхода. Если угол меньше либо равен, выходной транзистор выключен, если 

угол больше, то включен. Например: при значении ‐50 градусов, то при углах наклона от ‐

90  до  ‐50  градусов  выход  выключен,  а  в  диапазоне  от  ‐49  до  90градусов  включен. 

Значение угла указывается без смещения. 

Выпадающий список «Координата ан.  выхода» позволяет выбрать ось координат, 

угол  наклона  к  которой  будет  выводиться  на  аналоговый  выход  датчика.  0  вольт 

соответствует углу ‐ 90 градусов, 5 вольт соответствует 0 градусам, 10 вольт соответствует 

90 градусам. 

Выпадающий список «Фильтрация» позволяет задавать глубину фильтра показаний 

уровня:  «Нет»  ‐  дополнительная  фильтрация  выключена,  только  встроенный  фильтр 

датчика,  равный  периоду  обновления  данных  ‐  1секунда.  «Минимум»  ‐  усреднение 

показаний по 5 измерениям (5 секунд), «Средняя» ‐усреднение по 10 точкам (10 секунд), 

«Максимум» ‐ усреднение по 20 точкам (20 секунд). 

Кнопка  «Считать  параметры»  производит  считывание  конфигурации 

подключённого датчика и обновление всех полей в группе «Настройки датчика». 

Кнопка  «Сохранить  параметры»  производить  запись  всех  установленных 

параметров  в  группе  «Настройки  датчика».  Необходимо  нажимать  после  установки 

требуемой конфигурации датчика для сохранения настроек. 

Кнопка «Калибровка датчика» и «Тренд» в данной версии недоступны. 

Группа «Показания датчика»  содержит все данные, измеряемые датчиком: 

«Х, град»‐ Угол наклона к оси Х. 

«Y, град»‐ Угол наклона к оси Y. 

«Z, град»‐ Угол наклона к оси Z. 

 
Датчик  имеет  гибкий  кабель,  который  может  быть  усилен  защитной  гофрой. 

Цветовая маркировка и назначение  выводов указаны в таблице: 
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